
การประยุกต์ใช้ข้อมูลผลลัพธ์
จากอากาศยานไร้คนขบั



ผลลัพธ์ข้อมูลจากการประมวลผลภาพถ่ายจากอากาศยานไร้คนขับ

• ข้อมูลจุดพ้อยคลาวด์ (Point cloud) 
• ภาพถ่ายออโทสี (Ortho photo)
• แบบจ าลองความสูงเชิงเลข (DEM) และแบบจ าลองพื้นผิวเชิงเลขเชิงเลข (DSM)
• ภาพถ่ายทางอากาศ หลาย มุม ส าหรับการตรวจสอบสุขภาพโครงสร้างและวัสดุ หรือ 

แบบจ าลอง Bundle Block Adjustment ส าหรับการรังวัด 3D MVG
• การส ารวจและติดตามสภาพการจราจรบนทางหลวง



ข้อมูลจุดพ้อยคลาวด์ (Point cloud) 
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จุดข้อมูล Point cloud จากภาพส่วนซ้อนมาก บันทึกด้วยอากาศยานไร้คนขับ
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จุดข้อมูล Point cloud จากภาพส่วนซ้อนมาก บันทึกด้วยอากาศยานไร้คนขับ

จุดข้อมูลเพื่อสร้างแบบจ าลองของสิ่งปลูกสร้าง โน
ใช้ภาพเฉียงท ามุมต่าง
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จุดข้อมูล Point cloud จากภาพส่วนซ้อนมาก บันทึกด้วยอากาศยานไร้คนขับ

วัดความสูงใต้สะพานและความยาวของโครงสร้างส่วนต่างๆ



ภาพถ่ายออโทสี (Ortho photo)
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การจัดท าแผนที่ฐาน พร้อมเพิ่มคุณภาพความถูกต้องเชิงต าแหนง่
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การตรวจสอบการใช้ประโยชน์ทีด่ินในแนวเขตทางหลวง
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การตรวจสอบการและติดตามงานก่อสร้าง และสาธารณูปโภคใกล้เคยีง
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การตรวจสอบการและติดตามการเปลีย่นแปลงเชงิพื้นที่



แบบจ าลองความสูงเชิงเลข (DEM) และแบบจ าลอง
พื้นผิวเชิงเลขเชิงเลข (DSM)



แบบจ าลองความสูงเชงิเลข (DEM) และแบบจ าลองพื้นผิวเชงิเลขเชงิเลข (DSM)



แบบจ าลองความสูงเชงิเลข (DEM) และแบบจ าลองพื้นผิวเชงิเลขเชงิเลข (DSM)

Digital surface model (DSM)

Digital elevation model (DEM)
(with contour line) Ortho Photo



แบบจ าลองความสูงเชงิเลข (DEM) และแบบจ าลองพื้นผิวเชงิเลขเชงิเลข (DSM)

3D mapping with terrain following



ภาพถ่ายทางอากาศหลายมุม
ส าหรับการตรวจสอบสุขภาพโครงสร้างและวัสดุ
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การตรวจสอบกายภาพด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)
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การตรวจสอบกายภาพด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)
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การตรวจสอบกายภาพด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)

การจัดท าต าแหน่งทรัพย์สิน ด้วยภาพถ่าย Multiview การวัดขนาดทรัพย์สิน ด้วยจุดข้อมูลพ้อยคลาวด์
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การตรวจสอบกายภาพด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)

การวัดขนาดทรัพย์สิน ด้วยข้อมูลภาพ Ortho Photo
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การตรวจสอบกายภาพด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)

ตรวจสอบสภาพผิวถนนหรือเส้นจราจร
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การตรวจสอบกายภาพของเสาส่งด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)

กล้อง M กล้อง F

กล้อง B
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การจัดท าแบบจ าลองอาคารด้วยภาพถ่ายหลายมุม (Multi-view)



การส ารวจและติดตามสภาพการจราจรบนทางหลวง
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การส ารวจและติดตามสภาพการจราจรบนทางหลวง
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การจัดที่แผนที่อย่างรวดเรว็เพื่อตอบสนองต่อสถานการณ์



ขอบคุณครับ


